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MIS vs MetRec, proba poprawy wspoétrzednych MetRec
Mariusz Wisniewski, Karol Fietkiewicz

Na Seminarium Karol pokazat ze MetRec podaje dziwne wspédtrzedne ktore nawet nie
trafiajg w meteora. Punkty ukfadajg sie jednak w pewne trendy ktére mozna sprébowac
znalez¢. By¢ moze to nie wspotrzedne sg zte tylko Zle je przeliczamy na wspotrzedne
obrazka. Sirko przyjat zasade ze zapisuje pozycje meteora na obrazku za pomocg
wartosci od 0 do 1 czyli wyskalowanej w dtugos$ci boku.
Obrazek ma boki 768x576. Naturalnym jest wiec przeliczanie:

X=x*768 oraz Y=y*576

gdzie X,Y wspotrzedne w pikselach
X,y wsporzedne w utamku dtugosci boku.

Niestety tak policzone XY nie trafia w meteory. Jest to wazne bo tego XY uzywamy potem
do przeliczania XY na Ra Dec w RecoGrid.

Najmniejszy rozrzut punktéw otrzymujemy dla kamery w Ztotoktosie PAVO9. Tej uzyliSmy
do wyznaczenia prawidtowego rownania przejscia z xy do XY.

Okazuje sie ze dobrze pracuje cos takiego:
X=x*770-0.5 oraz Y=y*578-1.5

boki trzeba wiec powiekszy¢ az o 2 piksele i zastosowac jakies dziwne przesuniecie.
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PAVO9 MetRec 4.1

Sprawdzone zostato czy dziata to poprawnie dla innych kamer/wersji MetRec. Dla PAVOS
jest ok. Dla PAV24 pojawiajg sie jakie$ problemy w X. Dla PAV11 problemy w X sg tak
silne ze w zasadzie poprawka juz nie prostuje. Nie udato sie znalez¢ Zadnej liniowej
zaleznosci. Btad zagina sie.
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PAVOY7 jako jedyne z probki bylo obstugiwane przez nowy MetRec dla XP. Wynik jest
koszmarny. Rdznice punktow siegajg 6 pikseli!
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PAVO7 MetRec XP (PFN)

Zgodnie z przypuszczeniami MetRec pracujgcy w potowie rozdzielczosci (384x288) ma
inne funkcje do przeliczania z xy do XY. Przeanalizowane zostaty dane dla kamery

PAVO6 z czasow gdy pracowata w potowie rozdzielczoSci.

postac:

Znalezione funkcje majg

X=x*383+0.5 oraz Y=y*287+0.5

Tym razem zamiast dodac trzeba odjg¢ jeden piksel.
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PAVO6 MetRec 4.0 potowa rozdzielczosci

Po poprawce wynik jest zno$ny.



Whioski

Sa pewne funkcje ktére zdajg sie tadnie korygowac dla niektérych kamer/wersji. Niestety
sq tez dane tak spaprane ze korekta juz nic nie pomoze. Dlaczego ten sam program dla
niektérych kamer daje doktadne pozycje a dla innych jaka$ kaszanke?

Pokazuje to ze najbezpieczniej bedzie trzymac sie pozycji z MISia ktére wiemy skad sie
biorg. Inspekcja wzrokowa naniesionych pozycji XY z MISia na obrazki z meteorami
wypadta pozytywnie. MIS zdaje sie liczy¢ poprawnie a to MetRecowi cos sie sypie.



